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협동로봇리프티드모바일플랫폼

협동로봇리프티드
모바일플랫폼

높이



무선조종기

옵션

깊이카메라
먼지덮개

라이다
먼지덮개

먼지덮개

협동로봇리프티드모바일플랫폼

사양 깊이카메라

라이다

크기(mm) 2700x1400x2500(로봇제외)

무게 3,210 kg

리프트
Payload 320kg, 리프트상승속도 : 6~9m/min, 12m
위치제어

주행속도 1.2m/s

주행모드 Park, Spin, Oblique, Dual Ackermann, Ackermann

등판각도 10

전원 48VDC, 인산철배터리 300Ah

안전/센서
비상버튼 2개, LIDAR - LIVOX MID-360 2개, 
Depth Camera – Intel D455 2개

알람 사운드 / 경광등

제어 / 통신 무선조종기(RF), ROS2, LAN / WIFI

주행 SLAM

충전 수동충전, 충전시간 8hrs

범위 60cm ~ 6m

깊이정확도 2% at 4m

해상도 1280x720@30fps

FOV 87  58

RGB 1MP/90  65

IMU YES

Depth Filter NO

Line 수 40

광원 레이저(905nm)

개구각 H:360 , V: -7 ~ 51

Point Rate 200,000 points/s

Frame Rate 10Hz

거리 0.1 ~ 40m




